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1. 一种驱动舵轮，其特征在于，包括：

行走组件（1），包括行走轮（11）、行走架（12）和行走电机（13），所述行走架（12）呈

U 形，所述行走轮（11）通过转轴转动连接在所述行走架（12）内，所述行走电机（13）固

定设于所述行走架（12）的一侧、且输出轴与同侧的转轴固定连接；

转向组件（2），设于所述行走架（12）顶部、用于对所述行走轮（11）实现转向；

避震组件（3），竖向设于所述转向组件（2）和车体之间、对车体实现减震。

2. 根据权利要求 1 所述的一种驱动舵轮，其特征在于，所述转向组件（2）包括转向顶板

（21）、转向底板（22）、连接杆（23）、转向舵机（24）、主动齿轮（25）、减速齿轮

（26）、转动轴承（27）、上垫板（28）、下垫板（29）和垫块（210）；

所述转向顶板（21）和所述转向底板（22）之间通过所述连接杆（23）固定连接，所述转向

舵机（24）固定设于所述转向顶板（21）上、且输出轴向下穿过所述转向顶板（21），所述

主动齿轮（25）固定连接在所述转向舵机（24）的输出轴上、且位于所述转向顶板（21）和

所述转向底板（22）之间，所述上垫板（28）的底面设有卡圈（281），所述卡圈（281）的

外径和所述转动轴承（27）的内圈内径过盈配合、深度与所述转动轴承（27）的内圈深度相

同，所述下垫板（29）和所述行走架（12）的顶板固定连接，所述垫块（210）的顶、底两面

分别与所述上垫板（28）和所述行走架（12）的顶板接触，所述下垫板（29）上开设有供所

述垫块（210）穿过的通孔，所述减速齿轮（26）、上垫板（28）、垫块（210）、行走架

（12）的顶板通过螺栓固定连接，并且所述减速齿轮（26）与所述主动齿轮（25）啮合，所

述转动轴承（27）的外圈固定卡设于所述转向底板（22）内，所述行走架（12）位于所述转

向底板（22）下方。

3. 根据权利要求 2 所述的一种驱动舵轮，其特征在于，所述避震组件（3）包括避震器

（31），所述避震器（31）的底端通过下铰座（32）转动连接在所述转向底板（22）上、顶

端通过上铰座（33）转动连接在车体底盘上，所述转向顶板（21）的边缘开设有供所述避震

器（31）竖向穿过的凹槽，所述避震器（31）通过限位结构（4）实现行程与竖直方向的限位。

4. 根据权利要求 3 所述的一种驱动舵轮，其特征在于，所述限位结构（4）包括限位滑块

（41）和限位块（42）；所述限位块（42）的顶端固定连接在车体底盘上，所述限位滑块

（41）通过固定块（411）固定设于所述转向顶板（21）和所述转向底板（22）之间，所述固

定块（411）的顶、底两端分别通过螺栓固定连接在所述转向顶板（21）和所述转向底板

（22）上，所述限位块（42）的下部沿其长度方向凹设有滑道（421），所述滑道（421）的
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两侧面凹设有滑槽（422），所述限位滑块（41）呈凹字形、且开口内壁设有与所述滑槽

（422）配合的滑条（412），在安装状态下、所述滑道（421）的顶端高度低于所述避震器

（31）的最大行程状态高度。

5. 根据权利要求 2 所述的一种驱动舵轮，其特征在于，所述限位结构（4）设有两组，两组

所述限位结构（4）关于所述避震器（31）的轴线对称设置。

6. 根据权利要求 5 所述的一种驱动舵轮，其特征在于，所述转向顶板（21）、转向底板

（22）、减速齿轮（26）、转向轴承、行走架（12）的顶板的中心位置均开设有供线路通过

的通孔，所述转向顶板（21）的通孔内卡设有约束线路的滑环（5）。
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一种驱动舵轮

技术领域

[0001] 本实用新型涉及轮式机器人领域，具体涉及一种驱动舵轮。

背景技术

[0002] 在轮式机器人领域中，自动导引运输车（AGV）等自动化物流设备在仓储、工厂、港

口等场景中的应用日益广泛。舵轮结构作为这类设备的核心可移动部件，直接决定了整车的

灵活性以及移动精度。

[0003] 这类通常由两部分组成，一个转向电机和一个轮驱电机。转向电机控制整车移动方向，

轮驱电机控制整车移动。基于四舵轮底盘控制逻辑对舵轮结构底盘进行全方位移动控制。

[0004] 现有的大多舵轮基本只适用于平地作业，在起伏路段容易造成平台抖动以及定位不精

准的问题，而后又出现了一些具有减震结构的驱动舵轮，虽然具有了减震功能，能够在起伏

路段作业，但是其大多由于安装位置关系，车体底盘依旧与地面距离较近，使得车体在起伏

较大的路段依然无法行走。

[0005] 为此，我们提出一种驱动舵轮。

发明内容

[0006] 针对现有技术的上述不足，本实用新型提供了一种驱动舵轮。

[0007] 为达到上述发明目的，本实用新型所采用的技术方案为：

一种驱动舵轮，包括：行走组件，包括行走轮、行走架和行走电机，行走架呈 U 形，行走轮

通过转轴转动连接在行走架内，行走电机固定设于行走架的一侧、且输出轴与同侧的转轴固

定连接；转向组件，设于行走架顶部、用于对行走轮实现转向；避震组件，竖向设于转向组

件和车体之间、对车体实现减震。

[0008] 这样在行走组件的顶部设置转向组件，并且在转向组件上竖向设置避震组件，能够有

效的增加车体底盘与地面的距离，提升车体在起伏路段的行走能力，使得车体对于路面的适

应性更强。

[0009] 进一步限定，转向组件包括转向顶板、转向底板、连接杆、转向舵机、主动齿轮、减

速齿轮、转动轴承、上垫板、下垫板和垫块；转向顶板和转向底板之间通过连接杆固定连接，

转向舵机固定设于转向顶板上、且输出轴向下穿过转向顶板，主动齿轮固定连接在转向舵机

的输出轴上、且位于转向顶板和转向底板之间，上垫板的底面设有卡圈，卡圈的外径和转动
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轴承的内圈内径过盈配合、深度与转动轴承的内圈深度相同，下垫板和行走架的顶板固定连

接，垫块的顶、底两面分别与上垫板和行走架的顶板接触，下垫板上开设有供垫块穿过的通

孔，减速齿轮、上垫板、垫块、行走架的顶板通过螺栓固定连接，并且减速齿轮与主动齿轮

啮合，转动轴承的外圈固定卡设于转向底板内，行走架位于转向底板下方。

[0010] 在需要驱动行走组件转向时，转向舵机带动主动齿轮转动，主动齿轮带动减速齿轮转

动，减速齿轮转动带动转动轴承的内圈和行走架转动，实现行走组件整体的转向，这样设置

转向组件能够增加行走轮与车体底盘之间的距离，提高车体底盘的高度，保证其起伏路面的

行走性能。

[0011] 进一步限定，避震组件包括避震器，避震器的底端通过下铰座转动连接在转向底板上、

顶端通过上铰座转动连接在车体底盘上，转向顶板的边缘开设有供避震器竖向穿过的凹槽，

避震器通过限位结构实现行程与竖直方向的限位。

[0012] 这样将避震器的顶端和底端均转动连接，使得安装更加的简单，并设置限位结构对避

震器进行限位，防止避震器发生偏转以及对避震器的行程进行保护，避免避震器因压缩行程

过大而发生损坏。

[0013] 进一步限定，限位结构包括限位滑块和限位块；限位块的顶端固定连接在车体底盘上，

限位滑块通过固定块固定设于转向顶板和转向底板之间，固定块的顶、底两端分别通过螺栓

固定连接在转向顶板和转向底板上，限位块的下部沿其长度方向凹设有滑道，滑道的两侧面

凹设有滑槽，限位滑块呈凹字形、且开口内壁设有与滑槽配合的滑条，在安装状态下、滑道

的顶端高度低于避震器的最大行程状态高度。

[0014] 这样设置限位结构，将固定在转向组件上的限位滑块滑动连接在滑道上，滑槽和滑条

配合，能够对避震器的竖向进行限位、防止其发生偏移，而滑道顶端与限位块的连接点可对

限位滑块的最大滑动高度进行限制，从而对避震器的压缩行程进行限位，实现对避震器工作

行程的保护。

[0015] 进一步限定，限位结构设有两组，两组限位结构关于避震器的轴线对称设置；这样设

置两组限位结构能够使得受力更加的平衡，能够提升整体结构的稳定性。

[0016] 进一步限定，转向顶板、转向底板、减速齿轮、转向轴承、行走架的顶板的中心位置

均开设有供线路通过的通孔，转向顶板的通孔内卡设有约束线路的滑环；这样开设通孔能够

使得行走电机的线路连接更加的合理，避免转向导致线路缠绕或损坏。

[0017] 本实用新型的有益效果为：通过设置在行走组件的顶部设置转向组件，并在转向组件
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上竖向设置避震组件，能够提升车体底盘与行走平面的距离，提升车体在起伏路面的行走能

力，使得车体对于不同路面的适应性更好。

附图说明

[0018] 图 1 为本实用新型的立体结构示意图；

图 2 为本实用新型另一视角的立体结构示意图；

图 3 为部分转向组件的剖视图；

图 4 为限位结构的配合状态示意图。

[0019] 其中各部件的符号如下：

行走组件 1、行走轮 11、行走架 12、行走电机 13、转向组件 2、转向顶板 21、转向底板 22、

连接杆 23、转向舵机 24、主动齿轮 25、减速齿轮 26、转动轴承 27、上垫板 28、卡圈 281、

下垫板 29、垫块 210、避震组件 3、避震器 31、下铰座 32、上铰座 33、限位结构 4、限位滑

块 41、固定块 411、滑条 412、限位块 42、滑道 421、滑槽 422、滑环 5。

具体实施方式

[0020] 下面对本实用新型的具体实施方式进行描述，以便于本技术领域的技术人员理解本实

用新型，但应该清楚，本实用新型不限于具体实施方式的范围，对本技术领域的普通技术人

员来讲，只要各种变化在所附的权利要求限定和确定的本实用新型的精神和范围内，这些变

化是显而易见的，一切利用本实用新型构思的实用新型创造均在保护之列。

[0021] 实施例：

如图 1-图 4 所示，一种驱动舵轮，包括行走组件 1、转向组件 2、避震组件 3 和限位结构 4；

行走组件 1 包括行走轮 11、行走架 12 和行走电机 13，行走架 12 呈 U 形，行走轮 11 通过转

轴转动连接在行走架 12 内，行走电机 13 固定设于行走架 12 的一侧、且输出轴与同侧的转轴

固定连接；转向组件 2 用于对行走轮 11 实现转向；转向组件 2 包括转向顶板 21、转向底板

22、连接杆 23、转向舵机 24、主动齿轮 25、减速齿轮 26、转动轴承 27、上垫板 28、下垫板

29 和垫块 210；转向顶板 21 和转向底板 22 之间通过连接杆 23 固定连接，转向舵机 24 固定

设于转向顶板 21 上、且输出轴向下穿过转向顶板 21，主动齿轮 25 固定连接在转向舵机 24 的

输出轴上、且位于转向顶板 21 和转向底板 22 之间，上垫板 28 的底面设有卡圈 281，卡圈 281

的外径和转动轴承 27 的内圈内径过盈配合、深度与转动轴承 27 的内圈深度相同，下垫板 29

和行走架 12 的顶板固定连接，垫块 210 的顶、底两面分别与上垫板 28 和行走架 12 的顶板接

触，下垫板 29 上开设有供垫块 210 穿过的通孔，减速齿轮 26、上垫板 28、垫块 210、行走架
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12 的顶板通过螺栓固定连接，并且减速齿轮 26 与主动齿轮 25 啮合，转动轴承 27 的外圈固定

卡设于转向底板 22 内，行走架 12 位于转向底板 22 下方；避震组件 3 用于对车体实现减震，

避震组件 3 包括避震器 31，避震器 31 的底端通过下铰座 32 转动连接在转向底板 22 上、顶端

通过上铰座 33 转动连接在车体底盘上，转向顶板 21 的边缘开设有供避震器 31 竖向穿过的凹

槽，避震器 31 通过限位结构 4 实现行程与竖直方向的限位；限位结构 4 设有两组，两组限位

结构 4 关于避震器 31 的轴线对称设置；限位结构 4 包括限位滑块 41 和限位块 42；限位块 42

的顶端固定连接在车体底盘上，限位滑块 41 通过固定块 411 固定设于转向顶板 21 和转向底

板 22 之间，固定块 411 的顶、底两端分别通过螺栓固定连接在转向顶板 21 和转向底板 22 上，

限位块 42 的下部沿其长度方向凹设有滑道 421，滑道 421 的两侧面凹设有滑槽 422，限位滑

块 41 呈凹字形、且开口内壁设有与滑槽 422 配合的滑条 412，在安装状态下、滑道 421 的顶

端高度低于避震器 31 的最大行程状态高度；转向顶板 21、转向底板 22、减速齿轮 26、转向

轴承、行走架 12 的顶板的中心位置均开设有供线路通过的通孔，转向顶板 21 的通孔内卡设

有约束线路的滑环 5。

[0022] 这样在行走组件 1 的顶部设置转向组件 2，并且在转向组件 2 上竖向设置避震组件 3，

能够有效的增加车体底盘与地面的距离，提升车体在起伏路段的行走能力，使得车体对于路

面的适应性更强；在需要驱动行走组件 1 转向时，转向舵机 24 带动主动齿轮 25 转动，主动

齿轮 25 带动减速齿轮 26 转动，减速齿轮 26 转动带动转动轴承 27 的内圈和行走架 12 转动，

实现行走组件 1 整体的转向，这样设置转向组件 2 能够增加行走轮 11 与车体底盘之间的距离，

提高车体底盘的高度，保证其起伏路面的行走性能；这样将避震器 31 的顶端和底端均转动连

接，使得安装更加的简单，并设置限位结构 4 对避震器 31 进行限位，防止避震器 31 发生偏

转以及对避震器 31 的行程进行保护，避免避震器 31 因压缩行程过大而发生损坏；这样设置

限位结构 4，将固定在转向组件 2 上的限位滑块 41 滑动连接在滑道 421 上，滑槽 422 和滑条

412 配合，能够对避震器 31 的竖向进行限位、防止其发生偏移，而滑道 421 顶端与限位块 42

的连接点可对限位滑块 41 的最大滑动高度进行限制，从而对避震器 31 的压缩行程进行限位，

实现对避震器 31 工作行程的保护；这样设置两组限位结构 4 能够使得受力更加的平衡，能够

提升整体结构的稳定性；这样开设通孔能够使得行走电机 13 的线路连接更加的合理，避免转

向导致线路缠绕或损坏。
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图 1
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图 2
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图 3

图 4
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本实用新型公开了轮式机器人领域的一种驱动舵轮，包括：行走组件，包括行走轮、行

走架和行走电机，行走架呈 U 形，行走轮通过转轴转动连接在行走架内，行走电机固定

设于行走架的一侧、且输出轴与同侧的转轴固定连接；转向组件，设于行走架顶部；避

震组件，竖向设于转向组件和车体之间；本实用新型的有益效果为：通过设置在行走组

件的顶部设置转向组件，并在转向组件上竖向设置避震组件，能够提升车体底盘与行走

平面的距离，提升车体在起伏路面的行走能力，使得车体对于不同路面的适应性更好。
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根据专利法第 18 条的规定

委  托  重庆速腾专利代理事务所（普通合伙）  机构代码（ 50315 ）

1. 代为办理名称为  一种驱动舵轮   的发明创造

申请或专利（申请号或专利号为  ）以及在专利权有效期内的全部专利事务。

2．代为办理名称为  

         专利号为  的专利权评价报告或实用新型专利检索报告。

3. 代为办理名称为  

         申请号或专利号为  的中止程序请求。

4．其他

   专利代理机构接受上述委托并指定专利代理师

  

  【专利代理师】 黄帅

  【专利代理师】 

 

办理此项委托。

   委托人（单位或个人） 重庆大学

   被委托人（专利代理机构） 重庆速腾专利代理事务所（普通合伙）

2025 年 10 月 28 日
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【图片描述】专利代理委托书扫描文件
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用户案卷号 CN2255429 此框内容由国家知识产权局填写

①申请号 

②分案提交日 

④

实用

新型

名称

一种驱动舵轮

③申请日 

姓名 洪竞权 不公布姓名
发

明

人

(1)
国籍或地区 中国 身份证件号码 43012420050512001X

姓名 郝博文 不公布姓名
发

明

人

(2)
国籍或地区 身份证件号码 

姓名 孙鹤梅 不公布姓名

⑤

发

明

人

发

明

人

(3)
国籍或地区 身份证件号码 

全体申请人请求费用减缴且已完成费用减缴资格备案

姓名或名称 重庆大学 申请人类型 大专院校

国籍或注册国家（地区） 中国 电子邮箱

身份证件号码或统一社会信用代码 12100000400002697C 

经常居所地或营业所所在地 中国 电话 

申

请

人

(1)

详细地址重庆市沙坪坝区正街 174 号 邮政编码 400044

姓名或名称 申请人类型 

国籍或注册国家（地区） 电子邮箱

身份证件号码或统一社会信用代码  

经常居所地或营业所所在地 电话

申
请
人
(2)

详细地址 邮政编码

姓名或名称 申请人类型 

国籍或注册国家（地区） 电子邮箱

身份证件号码或统一社会信用代码  

经常居所地或营业所所在地 电话

⑥

申

请

人

申
请
人
(3)

详细地址 邮政编码

姓    名 电    话 

邮政编码 电子邮箱 

⑦

联

系

人 详细地址 

⑧代表人为非第一署名申请人时声明            特声明第 1 署名申请人为代表人      

声明已经与申请人签订了专利代理委托书且本表中的信息与委托书中相应信息一致⑨

专
名称 重庆速腾专利代理事务所（普通合伙） 机构代码 50315
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姓    名 黄帅 姓    名 

资格证号 5075560 资格证号 

利

代

理

机

构

代

理

师

(1) 电    话 023-63064503

代

理

师

(2) 电    话 

○10 分案申请 原申请号 针对的分案申请号 原申请日  年  月  日

序号 原受理机构名称 在先申请日 在先申请号

1

2

3

4

○11

要

求

优

先

权

声

明 5

○12 不 丧 失 新

颖性宽限期声

明

已在国家出现紧急状态或者非常情况时，为公共利益目的首次公开

已在中国政府主办或承认的国际展览会上首次展出

已在规定的学术会议或技术会议上首次发表

他人未经申请人同意而泄露其内容

○13 援 引 加 入

声明
本申请在递交日要求了优先权，声明以援引加入方式补交缺少或者错误提交的文件。

○14 同日申请 声明本申请人对同样的发明创造在申请本实用新型专利的同日申请了发明专利

○15 放 弃 主 动

修改权利

申请人声明，放弃专利法实施细则第 57 条规定的主动修改的权利。

○16 摘要附图 指定说明书附图中的图 1 为摘要附图。

○17 延迟审查 请求对本申请延迟审查，延迟期限为 1 年

○18 申请文件清单

1.实用新型专利请求书 共 5 页 

2.权利要求书 共 2 页 

3.说明书 共 4 页 

4.说明书附图 共 3 页 

5.说明书摘要 共 1 页 

权利要求的项数 6 项

○19 附加文件清单

1.专利代理委托书 共 2 页 

证明文件备案编号  

总委托书(编号)
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○20 代表人或专利代理机构

重庆速腾专利代理事务所（普通合伙）



实 用 新 型 专 利 请 求 书 英 文 信 息 表

120101

2023.03

4

实

用

新

型

名

称

发明人 1

发明人 2

发
明
人
姓
名

发明人 3

申请人 1

名称 

地址 

申请人 2

名称 

地址 

申
请
人
名
称
及
地
址

申请人 3

名称 

地址 
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【发明人】

姓名 杨倩 不公布姓名
发明人(4)

国籍或地区 身份证件号码 

姓名 任奔奔 不公布姓名
发明人(5)

国籍或地区 身份证件号码 

姓名 常锦宏 不公布姓名
发明人(6)

国籍或地区 身份证件号码 

姓名 孙奇栋 不公布姓名
发明人(7)

国籍或地区 身份证件号码 

姓名 赵江涛 不公布姓名
发明人(8)

国籍或地区 身份证件号码 

【发明人外文信息】

发明人 4

发明人 5

发明人 6

发明人 7

发明人 8


