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	② 工程原理课程：（硬件+51单片机）
	③ 线性代数课程：（MATLAB程序编写）

	四．自学内容
	① 机械（建模）
	② 硬件（画板，仿真）
	③ 电控（vex电控，无人机飞控）

	五. 创新创业项目     
	① 宁波冬令营口含式牙刷项目
	② RM洗弹丸机



