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个性化实践内容

一.机器人战队

① Robomaster 千里战队（硬件组）

② VEX-RQI 战队（机械组）

③ Robocon 战队（机械+财务管理）

④ Robocup 小组（组长+机械）

二.机器人战队分工

① Robomaster 千里战队（硬件组）

在战队中负责硬件工作，优化电路排布与接线等，接管 4号步兵的工作。

图 1.1 和图 1.2 为考核时所画 STM32F407 主控的基础开发板。

图 2.1.1

图 2.1.2
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② VEX-RQI 战队（机械组）

1.在战队中主要负责 CQU3 机器车的机械工作，与 3组组员共同完成 R3 的设计与

组装，并负责帮助电控组维修 R3。

2.后期还加入机械 2组，帮助完成 2号车的组装和改进。

3.在本学期 vex 校赛中，夺得第一名的佳绩。

4.本赛季将于暑假随队前往武汉进行比赛。

5.负责新赛季机器车的设计，建模和组装。

下图分别为我们组的 CQU3 和校赛车：

图 2.1.1 图 2.2.2

③ Robocon 战队（机械+运营）

1. 在战队中担任机械工作，负责 R1 捡球、发射装置的设计与建模。

2. 负责比赛场地的建模与整合，以及部分赛场道具的建模。

3. 组装 R1 部分装置和部分赛场道具。

4. 担任战队财务管理，负责全队物资采购与发加工，以及报账和资金管理等后

勤工作。

下图为为 R1 设计的捡球和发射装置，场地建模，以及部分账单表：
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图 2.3.1

图 2.3.2

图 2.3.3 图 2.3.4
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④ Robocup 小组（组长+机械）

1. 在水果采摘小组中担任组长。

2. 负责小组的机械工作，完成机器车的设计与建模。

下图为小组的比赛规划和机器车模型：

图 2.4.1 图 2.4.2

三. 课程项目

① QEA 课程：（组长+机械）

1. 在定量设计课程项目中，担任组长，负责电动船舶整体进度和资金花费的把

控，以及小组成员的分工。

2. 担任机械工作，负责部分船体的建模与组装。

3. 编写结项报告，负责答辩主讲。

② 工程原理课程：（硬件+51 单片机）

1. 在八路红外循迹项目中，负责红外循迹模块的 PCB 打样和焊接，最终成品八

路红外能够全部正常使用。

2. 负责 51 单片机的 Keil 程序编写，以及参数调试。

3. 在课程开展过程中掌握了 STM32 单片机和 FPGA 的使用，与组员合作共同调试

参数，解决问题。

图 3.2.1 和图 3.2.2 为我画的红外循迹模块,图 3.2.3 为 51单片机和 stm32

所完成的课程项目：
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图 3.2.1 图 3,2.2

图 3.2.3 图 3.3.1

③ 线性代数课程：（MATLAB 程序编写）

1. 在人脸校准，蝴蝶飞舞等项目中与组员共同完成编程。

2. 在最终项目中负责 GUI 的界面设计和程序编写。

3.此外，通过数模培训课程进一步加强 matlab 的运用。

上图 3.3.1 为本学期线代课程所做 matlab 项目：

下图 3.3.2 为人脸识别项目 GUI 界面：
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图 3.3.2

四．自学内容

① 机械（建模）

首先，本学期继续加强了机械设计和建模功底，fusion360 累计使用时长已

达上百小时，使机械功底更加夯实。

下图为部分 fusion360 使用情况：

图 4.1.1

② 硬件（画板，仿真）
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本学期通过 Robomaster 硬件组考核，成为硬件组成员。过程中学习了使用

嘉立创进行电路板原理图绘制和仿真。

图 4.2.1

③ 电控（vex 电控，无人机飞控）

本学期在 vex 战队工作期间，学习编写了 vex 的电控逻辑，以便组装机器车

的同时能够调试；

本学期参加无人机社团举办的“筑梦蓝天”固定翼飞行挑战赛，期间学习了

固定翼飞机的组装和飞控，并最终获得三等奖。

五. 创新创业项目

① 宁波冬令营口含式牙刷项目

本学期我们将从宁波冬令营带回的项目继续进展，做了更多的拆机实验和原

理验证，并与明月湖基地和已拿到投资的学长联系沟通，积累经验。计划于下一

阶段将初代样机打造出来。
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图 5.1.1

图 5.1.2

② RM洗弹丸机

在 RM 战队工作期间，我发现机器车将大量弹丸发射出去再回收后，会导致

弹丸变得非常脏，而大量肮脏的弹丸仅靠人工清洗费时费力，于是打算基于

STM32 主控，自己做一台洗弹丸机。

具体原理分析和方案规划如下：
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图 5.2.1
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图 5.2.2
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